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Optional�:Arm�swing�boom

Contraction�can�enter�narrow�space,�stretchi-
ng�can�maintain�stable�opertion.
Sliding�telescopic�track.

Newly�upgraded�console,�LCD�instrument�di-
splay,�accelerator�auxiliary�lever�and�comfor-
table�operating�handle.

Console

Optional:Crawler�telescopic

Removable�driving�awning
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Parameter

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

*Engine:Koop
*Replaceable�Engine:Japan�Kubota

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

���

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ���

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ���

Clawler length（mm） ����

Crawler width（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Wheel spacing（mm） ���

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data

Platform ground clearance（mm） ���

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����

Bucket Capacity（m³） �.���

Performance parameters Data

Engine KOOP ���FA

Displacement  L（cc） �.���

Rated Power（KW/rpm） �.�

Swing speed（r/min） ��

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） �.��

Bucket digging force（Kn） �.�

Fuel tank capacity（L） �.�

Engine

ParameterProduct�details

Product�details

Engine

*The�Main�Pump:TJHD
*Main�Valve:TAIFENG

*Rotary�Motor:LIKE
*Walking�Motor:LIKE

Grapple
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Arm�swing�boom

Contraction�can�enter�narrow�space,�stretchi-
ng�can�maintain�stable�opertion.
Sliding�telescopic�track.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Protection�board

Optional�:Crawler�telescopic

Removable�driving�awning
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Parameter

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ���

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm） ���

Crawler width（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data

Boom heigh（t mm） ����

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

The bucket moves horizontally to the lef（t mm） ���

The bucket moves horizontally to the righ（t mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����

Bucket Capacity（m³） �.��

Performance parameters Data

Engine KUBOTA

Displacement  L（cc） �.���

Rated Power（KW/rpm） ��.�

Swing speed（r/min） �

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

Engine

Product�details

Product�details

*Engine:Japan�Kubota *The�Main�Pump:TJHD
*Main�Valve:TAIFENG

*Rotary�Motor:EATON
*Walking�Motor:LKC�hydraulic

Parameter

Grapple

���
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Contraction�can�enter�narrow�space,�stretchi-
ng�can�maintain�stable�opertion.
Sliding�telescopic�track.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Optional�:Arm�swing�boom

Protection�board

Optional:Crawler�telescopic

Removable�driving�awning
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Parameter

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

���/����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ���/����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ���/����

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm） ���

Crawler width（mm） ���

Min.Distance from the ground（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data
Boom heigh（t mm） ����

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

The bucket moves horizontally to the lef（t mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����

Bucket Capacity（m³） �.��

Performance parameters Data

Engine KUBOTA

Displacement  L（cc） �.���

Rated Power（KW/rpm） ��.�

Walking speed (high/low（) km/h） �/�.�

Swing speed（r/min） �.�

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��.�（�.���）

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

Parameter

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

Engine

Product�details

Product�details

*Engine:Japan�Kubota *The�Main�Pump:SHIMADZU
*Main�Valve:TAIFNEG

*Rotary�Motor:EATON
*Walking�Motor:LKC�hydraulic

Grapple

���
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Contraction�can�enter�narrow�space,�stretchi-
ng�can�maintain�stable�opertion.
Sliding�telescopic�track.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Optional�:Arm�swing�boom

Protection�board

Optional:Crawler�telescopic

Removable�driving�awning
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Parameter

Parameter

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

����/����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ����/����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ����/����

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm） ���

Crawler width（mm） ���

Min.Distance from the ground（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����/����

Bucket Capacity（m³） �.���

Performance parameters Data

Engine Yanmar �TNV��-P

Displacement  L（cc） �.���

Rated Power（KW/rpm） ��

Walking speed (high/low（) km/h） �.�/�.�

Swing speed（r/min） �.�

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��.�（�.��）

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

*QLN25/QLN27

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

Engine

Product�details

Product�details

*Engine:Japan�Yanmar *The�Main�Pump:TAIFENG
*Main�Valve:TAIFENG

*Rotary�Motor:EATON
*Walking�Motor:LKC�hydraulic

Grapple

���
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Two-speed�walking,�pilot�operated,�pilot
lever.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Optional�:Arm�swing�boom

Protection�board

Operating�desk

Removable�driving�awning
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Complete�machine

Parameter

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ����

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm）����

Crawler width（mm） ���

Min.Distance from the ground（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����

Bucket Capacity（m³） �.��

Performance parameters Data

Engine Yanmar �TNV��-BSSY

Displacement  L（cc） �.��

Rated Power（KW/rpm） ��.�

Walking speed (high/low（) km/h） �.�/�.�

Swing speed（r/min） �.�

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��.�（�.��）

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

The bucket moves horizontally to the lef（t mm） ���

The bucket moves horizontally to the righ（t mm） ���

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

Engine

Product�details

Product�details

*Engine:Japan�Yanmar *The�Main�Pump:TAIFENG
*Main�Valve:TAIFENG

*Rotary�Motor:LKC�hydraulic
*Walking�Motor:LKC�hydraulic

Grapple

���
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Contraction�can�enter�narrow�space,�stretchi-
ng�can�maintain�stable�opertion.
Sliding�telescopic�track.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Protection�board

Optional�:Crawler�telescopic

Removable�driving�awning�Arm�swing�boom
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Complete�machine

Parameter

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

���/����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ���/����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ���/����

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm） ���

Crawler width（mm） ���

Min.Distance from the ground（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����/����

Bucket Capacity（m³） �.��/�.���

Performance parameters Data

Engine Yanmar �TNV��-SSY/D���-EF��

Displacement  L（cc） �.���/�.���

Rated Power（KW/rpm） ��.�/��.�

Swing speed（r/min） �.�/�.�

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��（�.��）/��.�(�.���)

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

The bucket moves horizontally to the lef（t mm） ���

The bucket moves horizontally to the righ（t mm） ���

*QLN18/QLN20

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

*Engine:Japan�Yanmar
*Replaceable�Engine:Japan�Kubota

Engine

Product�details

Product�details

Engine

*The�Main�Pump:Japan�Nachi
*Main�Valve:ITALY

*Rotary�Motor:EATON
*Walking�Motor:Japan�Nachi

Grapple

���
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Contraction�can�enter�narrow�space,�stretchi-
ng�can�maintain�stable�opertion.
Sliding�telescopic�track.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Protection�board

Crawler�telescopic

Removable�driving�awning�Arm�swing�boom
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Complete�machine

Parameter

Total Width(mm)

����/����Total Length(mm)

����/����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ����/����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ����/����

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm） ���

Crawler width（mm） ���

Min.Distance from the ground（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����/����Max. Digging Height(mm)

����/����

Max. Digging Depth(mm) ����/����

Scope of work Data

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����/����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����/����

Max.Digging distance(mm) ����/����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����/����

Operating Weigh（t KG） ����/����

Bucket Capacity（m³） �.���

Performance parameters Data

Engine Yanmar �TNV��-P

Displacement  L（cc） �.���

Rated Power（KW/rpm） ��

Swing speed（r/min） �.�

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��.�（�.��）

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

The bucket moves horizontally to the lef（t mm） ���

The bucket moves horizontally to the righ（t mm） ���

*QLN25/QLN27

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

Engine

Product�details

Product�details

*Engine:Japan�Yanmar *The�Main�Pump:Japan�Nachi
*Main�Valve:Italy

*Rotary�Motor:Japan�Nachi
*Walking�Motor:Japan�Nachi

Grapple

���
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Two-speed�walking,�pilot�operated,�pilot
lever.

Prevent�seratches�and�breakage�of�various�p-
arts.Oil�cylinder�guard�plate�and�bottom�pro-
tection�device.Bucket,�bucket,�oil�cylinder�p-
rotection�plate�and�bottom�plate�are�made�of
high�strength�cast�steel.

Protection�board

Operating�desk

Removable�driving�awning�Arm�swing�boom
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Complete�machine

Parameter

Total Width(mm)

����Total Length(mm)

����

Total Height(mm) ����

Bulldozer blade Width（Shrinkage/stretch）（mm） ����

Bulldozer blade Heigh（t mm） ���

Dimensions

200mm�bucket

Attachment

500mm�bucket 800mm�bucket Auger�Drill Break�hammer Quick�Hitch Rake Ripper

Data

Clawler center distance（mm） ����

Distance from the center of rotation to the tail of the crawler（mm）����

Crawler width（mm） ���

Min.Distance from the ground（mm） ���

Standard bucket width(With/without edge tooth（) mm） ���(���)

Clawler length（mm） ����

Wheel spacing（mm） ����

Max. Dumping Height(mm)

����Max. Digging Height(mm)

����

Max. Digging Depth(mm) ����

Scope of work Data

Minimum gyration radius of rear end（mm）

Max.Digging distance on the ground（mm） ����

Scope of work Data

Max.Bulldozing heigh（t mm） ���

Max.Bulldozing depth（mm） ���

Maximum depth of vertical arm excavation(mm) ����

Max.Digging distance(mm) ����

Mini. Turning radius of front end(mm) ����

Operating Weigh（t KG） ����

Bucket Capacity（m³） �.��

Performance parameters Data

Engine Yanmar �TNV��-BSSY

Displacement  L（cc） �.��

Rated Power（KW/rpm） ��.�

Swing speed（r/min） �.�

Swing angle（°） ��(��)

Gradeability（°） ��（��）

Ground pressure（kpa） ��.�（�.��）

Bucket digging force（Kn） ��.�

Fuel tank capacity（L） ��

The bucket moves horizontally to the lef（t mm） ���

The bucket moves horizontally to the righ（t mm） ���

The�Main�Pump Rotary�motor

Walking�motorMain�valve

Engine

Product�details

Product�details

*Engine:Japan�Yanmar *The�Main�Pump:Japan�Nachi
*Main�Valve:Italy

*Rotary�Motor:Japan�Nachi
*Walking�Motor:Japan�Nachi

Grapple

���



OUR�FACTORY

Shandong� Qilu� Industrial� Co.,� Ltd.� is� a� professional� manufacturer� and�
exporter� integrating� the� development� and� production� of� excavators,�
loaders� and� tractors.� The� company� has� first-class� professionals� in� the�
industry,�with�rich�industry�experience,�and�can�provide�customers�with�a�
full�range�of�service�advantages.�Relying�on�the�comprehensive�advantages�
of�advanced�management�mode,�excellent� innovation�ability,�sustainable�
competitiveness�and�high-quality�employees,�the�business�scope�has�been�
further�expanded�and�a�solid�foundation�has�been�laid�for�the�company�to�
achieve�its�business�goals.
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SALES

THE�SALES�NETWORK

⼭ 东 ⻬ 陆 ⼯ 贸 有 限 公 司
Shandong�Qilu�Industrial�Co.,Ltd.

⼭东

⼭东⻬陆⼯贸有限公司
Shandong�QILU�Industrial�Co.,Ltd.�

Sales�Service�German�Branch

Name:�Weixin�Beck

Tel/Whatsapp:�+491748224744��

Email:�xin@qilumachinery.com

Producing�&�Service-China

Contact:�Leo�Yue

Tel/Wechat/Whatsapp:�+86-15853785329

Email:�leo@qilumachinery.com
Website�homepage LinkedIn FaceBook
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